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1 Bausteinbeschreibung
1.1 Darstellung im FUP und WinCC

Uber das Dreieck am unteren Ende des Bausteins kann von der erweiterten zur
reduzierten Ansicht und zuriick gewechselt werden.

erweiterte Ansicht reduzierte Ansicht
%DB72 %DB72
"PID_DB" "PID_DB"
WFBB30 WFBE30
"PID" “PID"
.. w— R o =tEN
DT Al DRY false —41 OCK_1
false —dLOCK_1 0.0 4 LOCK_WAL_1
false =4l OCK 2 false —— TRACK
false =4 Gk 3 0.0 4 TRACK WAL
false —di OCK 4 false ——tpAN
0.0 —4LOCK_VAL_1 false — AUT
0.0 LOCK VAL 2 false —i OFF
0.0 —JLOCK VAL false ——topN
0.0 —fLOCK VAL 4 false ——t ACK
false —ITRACK 0.0 —{py
0.0 3 TRACK_VAL 0.0 —4SP_EXT
false —IMAN %DB47 QY
false ——AUT "TO_FIDS544" —{pID = ENO —
false =t QFF
false =t QN
false ——t ACK QY
0.0 —4py QOFF ...
0.0 SP_EXT OALITO ...
fa!-ﬁ — W F | f—
Y DB47 LOCKE—...
"TO_PIDS544" —{pID 7 ENO =—
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1.2

Funktionsbeschreibung

Dieser Baustein basiert auf dem Technologieobjekt PID_Compact. Dieses Objekt kann
unter Technologieobjekte erzeugt werden und dann beim Input Parameter PID eingelesen
werden. Die genaue Funktionsweise kann in der TIA Hilfe nachgelesen werden.

~ [ Technologieohjekte
[ Neues Objeke hinzufiigen

— L5 70 PID 5 Termnplate (immer Kopieren) [DBE4

» VJ TO_FID_Ternplate (immer Kopieren) [DB2]
Fur die Inbetriebnahme muss das Siemens «Inbetriebnahme - und Konfigurationstool»
verwendet werden. Es sollte immer ein Technologieobjekt Template kopiert werden.

FoEl et u g |

: *hAD2ES %h1201.2
_FDSsa4fpe4r] | "PID_F" —|pyy QALTO — "FID_QAUTO"
Konfiguration |
T ; =1 HhAD245 %h1201.3
Ui inbetriebnahme "FID_SP_EXT" — Sp EXT GQFLT — "FID_QFLT"
» IA TO_FID_Step [DBTS Pze=
— ;.E= b Q_ ” rl 1 12125 el HBhA207.1
wterne Quellen " f
: HDB47 QLOCK — "FID_QLOCK!
» :i PLC*ariablen "TO_FIDSS44" — piD e EMG —
b Ui PLCDatentypen — it " —
4 za,, Beobachtungs- und Forcetabellen
» [ Online-Sicherungen *  Metzwerk 3: .

Mit dem «Mode» kann gewdahlt werden, ob die High- und Lowrange und der PV vom der
Struktur UDT_AI_DRYV verwendet werden oder ob High- und Lowrange mit dem IBN Tool
Parametriert werden mussen und der Eingang PV fir die Regelung verwendet wird. Die
zweite Mdglichkeit wird bei Kaskadenregelungen und bei vorgeschaltetem ANA_ALARM
oder ANA_ALARM_LIM verwendet.

1.2.1 Beschreibung das Eingangsparameter

UDT_AI_DRV
Struktur von Al Treiber mit dem Prozesswert, Status und High und Low Range.
LOCK1...4/ LOCK_VAL_1...4:
Ist LOCK_1 auf TRUE wird die Regelung deaktiviert und der Regler gibt den unter
LOCK_VAL_1 definierten Stellwert aus. Der Regler ist verriegelt, dies wird auf dem HMI
angezeigt.
LOCK 1 hat die htchste Prioritat. LOCK_4 die niedrigste.
TRACK/ TRACK_VAL:
Bei TRACK = TRUE wird die Regelung deaktiviert und der Regler auf den unter
TRACK_VAL definierten Stellwert gefahren. Der Regler wird NICHT verriegelt. Dies kann
auch zum Ein / Ausschalten des Reglers verwendet werden.
MAN:
Mit diesem Parameter kann der Baustein in den Handbetrieb geschaltet werden. Mit einer
Flanke oder statisch mit einem TRUE-Signal wird der Regler auf Handbetrieb geschaltet
und kann vom Popup nicht umgeschaltet werden. Der Parameter MAN hat Vorrang vor
AUT.
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AUT:

Mit diesem Parameter kann der Baustein in den Automatikbetrieb geschaltet werden. Mit
einer Flanke oder statisch mit einem TRUE-Signal wird der PID auf Automatikbetrieb
geschaltet und kann vom Popup nicht umgeschaltet werden.

OFF:
Regler ausschalten.

ON:

Regler einschalten Regler wird neu initialisiert.

ACK:

Stérungen quittieren.

PV:
Prozesswerts fur Regelung, wenn MODE = FALSE

SP_EXT:

Eingabe des Sollwerts

MODE:

Bei MODE = FALSE wird der der Eingang PV als Regelgrosse verwendet. Die High und
Low Range mussen Uber Siemens IBN Tool parametriert werden.

Bei MODE = TRUE wird die Struktur UDT_AI_DRV als Regelgrésse und High und Low
Range verwendet.

1.2.2 Beschreibung der Ausgangsparameter:
QY:
Stellwert
QOFF:
Der Regler ist ausgeschaltet
QAUTO:
TRUE = Betriebsart Auto, FALSE = Betriebsart Hand
QFLT:
Der Regler meldet einen Fehler.
QLOCK:
Mindestens eine Verriegelung ist vorhanden oder QMAIN ist eingeschaltet.
1.3  Meldeverhalten
Keine
Dokument-Nr.:  173.0630 Ausgabedatum: 14.10.2019
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1.4  Anlaufverhalten
Alle Regler-Parameter, Stati wie Hand / Auto und Intern Extern bleibt erhalten.
1.5  Zeitverhalten
Kein
1.6  Projektierungshinweise
Der Baustein kann im OB1 aufgerufen werden. Jedoch muss eine feste Zykluszeit fur den
OBL1 definiert werden.
1.7  Detaillierte Parameterbeschreibung
1.7.1 Inputs
Name Datentyp Default Kommentar
UDT_Al DRV | UDT_Al DRV Struktur von Al Treiber
LOCK 1 Bool false Verriegelungl Ein = true
LOCK 2 Bool false Verriegelung2 Ein = true
LOCK 3 Bool false Verriegelung3 Ein = true
LOCK 4 Bool false Verriegelung4 Ein = true
LOCK VAL 1 | Real 0.0 Stellwert LOCK 1 = true
LOCK VAL 2 | Real 0.0 Stellwert LOCK 2 = true
LOCK VAL 3 | Real 0.0 Stellwert LOCK 3 = true
LOCK VAL 4 | Real 0.0 Stellwert LOCK 4 = true
TRACK Bool false Stellwert wird auf TRACK_VAL gestellt
= true
TRACK VAL Real 0.0 Stellwert bei TRACK = true
MAN Bool false Betriebsart Hand (speichernd) = true
AUT Bool false Betriebsart Automatik (speichernd) =
true
OFF Bool false Automatik Befehl Aus = true
ON Bool false Automatik Befehl Ein = true
ACK Bool false Stdrung quittieren = true
PV Real 0.0 Prozesswert = true
SP_EXT Real 0.0 Sollwert = true
MODE Bool false Bei MODE = FALSE wird der der
Eingang PV als Regelgrosse
verwendet.
Bei MODE = TRUE wird die Struktur
UDT_AIl_DRYV als Regelgrosse und
High und Low Range verwendet.
1.7.2 Outputs
Name Datentyp | Default Kommentar
QY Real 0.0 Stellwert
QOFF Bool false Regler Aus
QAUTO Bool false Automatik aktiv
QFLT Bool false Min. eine Verriegelung aktiv
QLOCK Bool false Min. eine Verriegelung aktiv
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1.7.3 Input Struktur (UDT_AI_DRV)

Diese Struktur wird mit dem Al Treiber verbunden.
Name Datentyp | Default Kommentar
PV Real 0.0 Messwert
PV_HR Real 0.0 Messbereich Obergrenze
PV LR Real 0.0 Messbereich Untergrenze
STATUS Byte 16#0 Status

1.8  Struktur fir Kommunikation mit WinCC (UDT_PID)

Die Kommunikation von SPS zur Visualisierung funktioniert tber PLC Struktur

UDT_HMI_PID welche folgendermassen aufgebaut ist.

Die UDT ist remanent.
Name Datentyp | Dafaultwert Kommentar
STATUS DWord 16#12 Status fir HMI
PV Real 0.0 Prozesswert
PV_HR Real 0.0 Messbereich Obergrenze
PV LR Real 0.0 Messbereichs Untergrenze
P Real 0.0 P-Anteil
I Real 0.0 I-Anteil
D Real 0.0 D-Anteil
SP Real 0.0 Sollwert
Y Real 0.0 Stellwert
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1.8.1 STATUS

Hier werden alle fur eine Ubergeordnete Visualisierung erforderlichen Informationen

abgeleqgt.

Bit

Variabel Name

Kommentar

BitO

UDT_HMI.STATUS.%0

Bitl

UDT_HMI.STATUS.%1

Automatikbetrieb = true // Handbetrieb = false

Bit2

UDT_HMI.STATUS.%2

Bit3

UDT_HMI.STATUS.%3

Bit4

UDT_HMI.STATUS.%4

Regler ist freigegeben = true // keine Freigabe =
false

Bit5

UDT_HMI.STATUS.%5

Bit6

UDT_HMI.STATUS.%6

Bit7

UDT_HMI.STATUS.%7

Regler hat eine Stérung = true // Stérungsfrei =
false

Bit8

UDT_HMI.STATUS.%8

Service = true

Bit9

UDT_HMI.STATUS.%9

Bit10

UDT_HMI.STATUS.%10

Quittiert = true

Bitll

UDT_HMI.STATUS.%11

Bit12

UDT_HMI.STATUS.%12

Bit13

UDT_HMI.STATUS.%13

Bit14

UDT_HMI.STATUS.%14

Bit1l5

UDT_HMI.STATUS.%15

Bit16

UDT_HMI.STATUS.%16

Stellwert Y > 0.5

Bitl7

UDT_HMI.STATUS.%17

Bit18

UDT_HMI.STATUS.%18

Bit19

UDT_HMI.STATUS.%19

Bit20

UDT_HMI.STATUS.%20

Bit21

UDT_HMI.STATUS.%21

Bit22

UDT_HMI.STATUS.%22

Bit23

UDT_HMI.STATUS.%23

Bit24

UDT_HMI.STATUS.%24

Lock 1

Bit25

UDT_HMI.STATUS.%25

Lock 2

Bit26

UDT_HMI.STATUS.%26

Lock 3

Bit27

UDT_HMI.STATUS.%27

Lock 4

Bit28

UDT_HMI.STATUS.%28

Bit29

UDT_HMI.STATUS.%29

Bit30

UDT_HMI.STATUS.%30

Bit31

UDT_HMI.STATUS.%31
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2 Bedienen und Beobachten
2.1 WinCC Bildbausteine und Faceplates

Name Bedeutung WinCC Element
Bildbaustein 1. grin = Regler ein, E = Sollwert
Extern, | = Sollwert Intern 1
2. lIstwert PIDSS 2
3. Sollwert 49mbar €
IE 50mbar @ | 3
|

Faceplate Register 1 1. Anwahl Register manuelle
Grenzwerte Bedienung PID5544 Druckregelung Reaktor 1 : Sollwert Stellwert

2. Taster fir manuelle Steuerung 0 = = ["“’" [5" '"baa [ i ] E‘ %] e

3. Hand Wert oder Stellwert

4. Faceplate schliessen 1\ \ 'T‘ / 't\ ,1\

1 2 3 4

Faceplate Register 2 1. Anwahl Register Parameter PID5544 Druckregehung Reaktor 1 B ; &
Parameter 2. Regler P Anteil 'V o ° [w ] [20 [U

3. Regler | Anteil _— i

4. Regel D Anteil

5. Regel Ein/Aus 'T\ 1\ 1\ 1\

1 2 3 4 5
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2.2 Zustande

2.2.1 Regler
Name Legende Bildbaustein / Faceplate
Regler 1. Istwert
2. Sollwert PIDS 544
——>  4Ombar

. F0mbar
e

<2

—

Regelventil mit Stellwertanzeige

PID_VAL
>
100 %

Regler EIN
grine Taste

‘ PID5544 Druckregelung Reaktor 1

—0—
0 =

o

—

= )T
k]

Regler AUS PIDS5544 Druckregelung Reaktor 1 P 1 D
graue Taste M = e [1,0 ] [20 ] [u ]
I
1. Anzeige Regler AUS
PID5544
49mbar
E FOmbar

The— &
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2.2.2 Intern/Extern

Name Legende Bildbaustein / Faceplate
Intern/Extern Anzeige Intern
PIDS544
4Qmbar
F0mbar
|
[
1. Sollwert Intern (aus der PID5544 Druckregelung Reaktor 1 Sollwert Stellwert
Visualisierung) M — (— [ Intern ] [w mbaa e
(Taste wird Gelb) — ,T\
2. Werteingabe mdoglich
(Hintergrund Grau) 1 2
Anzeige Extern S
4Ombar
F0Ombar

|

[=————T]
1. Sollwert Extern (aus dem PID5544 Druckregelung Reaktor 1 4 Sollwert Stellwert
Programm) M — @ | | |0 e 0
(Taste normal Grau) — 't\
2. Werteingabe nicht mdglich
(Hintergrund Weiss) 1 2
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2.2.3 Hand
Name Legende Bildbaustein / Faceplate
Hand . g PID5544
Anzeige Han 49mbar
F0mbar
——

1. Anwahl Register manuelle
Bedienung (Hintergrund wird blau)
2.Taster fir manuelle Steuerung
(Taste wird blau)

PID5544 Druckregelung Reaktor 1
8 = o
—a-
—

1

Sollwert

Stellwert

VvV

>V

3. Wenn Hand aktiv: Werteingabe PID5544 Druckregelung Reaktor 1 sollwert Stellwert
mogion B = ® -
(Hintergrund Weiss) —
4. Wenn Hand nicht aktiv: Werteingabe \
nicht moglich
(Hintergrund Grau)
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2.3 Typical PID

2.3.1 Schnittstelle

| Eigenschaften || Schnittstelle || Animationen || Ereignisse || Texte
B E
Marne Statischer Wert Dyhamisierung
[~ Farmat
FORMAT P H gooog
* Graphics
TYPICAL_SYMBOLS P I TYRICAL_SYMBOLS
e A=A
TAG 4 9 FiDSS44
T4G_VISIBLE ~ BTAG_ON
LINIT OIS mbar
> ‘ariables
UDT_PID PIDS544 Druckregelung Reaktor 1_UDT_HMI
Schnittstelle ,,Format*
FORMAT
Unter dem Register Format kann das Anzeigeformat fir den Prozesswert festgelegt
werden.

Schnittstelle ,,Graphics“
TYPICAL _SYMBOLS

Unter dem Register Graphics kdnnen verschiedene Symbole ausgewahlt werden.

Schnittstelle ,, Text

TAG

Hier wird der Tagname des Prozesswertes ausgewahilt.
UNIT

Hier kann die Einheit des Prozesswertes angegeben werden.

Schnittstelle ,,Variables*
UDT_PID

Hier wird die Struktur des zugehdrigen Devices verbunden.
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2.3.2 Ereignisse

Hier muss der Aufruf des zugehérigen Pop-Up Bild ausgewahlt werden unter ,Name des

Bildes®.

| Schnittstelle ” Animationen || Ereignisse || Texte |

LT BEHE X

¥ ZeigePopupBild
Narme des Bildes
Koordinate X
Koordinate ¥
Anzeigemodus
Animation
Animationsgeschwindigkeit

2.4  Typical PID_VAL

102UC Miveau Regelung T1_PopUp
ZFasitionx

&Fositiony

Urnschalten

Aus

Langsam

Dieses Regelventil dient als Visualisierung des Stellwerts, wenn kein Baustein fur das
Regelventil verwendet wird sondern der Stellwert direkt auf den Analogenausgangtreiber

verschalten wird.

400D %

2.4.1 Ereignisse

Hier muss der Aufruf des zugehoérigen Pop-Up Bild ausgewahlt werden unter ,Name des

Bildes®.

| Schnittstelle || Animationen || Ereignisse || Texte

T T BHBE X

¥ ZeigePopupBild
Mame des Bildes
Koordinate X
Koordingte
Anzeigemodus
Animation

Animationsgeschwindigkeit

Dokument-Nr.:  173.0630
Dateiname: Q-PDL-173-0630.V03.10-SDS-PID.docx
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2.4.2 Schnittstelle

MName Statischer Wert Dynamisierung
* Text
TAG 4 9 FiD_vaL
UNIT_Y I %
¥ Type
TYFE P4 9L VAL Horizental
* Variables
TAG VISIBLE - | &TAG_ON E|E |@.|
UDT_PID FID5544DruckregelungReaktor1 _UDT_HMI
Schnittstelle ,, Text“
TAG
Hier wird der Tagname des Prozesswertes ausgewahilt.
UNIT_Y

Hier kann die Einheit des Stellwerts angegeben werden.

Schnittstelle ,,Variables*
UDT_PID
Hier wird die Struktur des zugehdrigen Devices verbunden.

2.4.3 Ereignisse
Hier muss der Aufruf des zugehorigen Pop-Up Bild ausgewahlt werden unter ,Name des
Bildes®.
| Schnittstelle || Animationen || Ereignisse || Texte
T T HE X
w ZeigeFopupEild [
MNatme des Bildes T02LIC Miveau Regelung T1_PopUp [
Koordinate X &Positionx
Koordinate &Positiony l
Anzeigemodus Urmschalten
Animation Aus
Animationsgeschwindigkeit Largsam |
Dokument-Nr.:  173.0630 Ausgabedatum: 14.10.2019
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2.5

Faceplate

2.5.1 Schnittstelle

R e e e TR a

o op . " D i ert e
looooo 0 I 00Q0C> 0000000
o ' b 3ruc ] BeckLn \
=}

‘ Eigenschaften H Schnittstelle H Animationen H Ereignisse H Texte
2B E
Name Statischer Wert Dynamisierung
|~ Graphics
FACEP_SYMBOLS PN 99, FACEP_SYMBOLS
v Styles
STYLE_BACKGROUND PN 99, BACKGROUND_FP
STYLE_BUTTONS N 98, BUTTON_FP1
STYLE_INPUT N 98, INPUT_FPY
STYLE_TEXT_TAG N 9, TEXT_TAG_FP1
v Text
TAG_COMMENT N 99, PIDS544 Druckreg...
TEXT_ILOCK1 N 9, NotAus
TEXT_ILOCK2 PN 98, Oberdruck
TEXT_ILOCK3 NN 9, Trockenlauf
TEXT_ILOCK4 N 98, Becken Vol
UNIT PN 9, mbar
¥ UserRights
MANUAL N 99, Manual
FARAMETER ™~ "/ ControlerParameters
¥ Variables
UDT_PID PIDS544 Druckregelung Reaktor 1_UDT_HMI

Schnittstelle ,,Graphics”

FACEP_SYMBOLS

Hier wird eine Graphikliste eingetragen. In dieser Liste sind die Symbole fur die
Registerkarte eingetragen.

Schnittstelle ,,Styles*

Die Faceplates unterstitzten die «HMI Stil» Funktionalitat. Hier werden die Stilvorlagen
der jeweiligen Objekte eingetragen.

Schnittstelle ,, Text“

Hier werden alle Texte wie Tagname mit Tagkommentar eingetragen. Zudem kénnen die
Kurztexte der Interlocks eingetragen werden. Auch die Einheit der Messung wird definiert.
Schnittstelle ,,User Rights“

In dieser Schnittstelle werden die vordefinierten Parameter mit den gewinschten
Benutzerrechten verbunden.

Schnittstelle ,Variables*

Hier wird die Struktur des zugehérigen Devices verbunden.

173.0630
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2.5.2 Ereignisse

Hier muss der Aufruf des zugehérigen Pop-Up Bild ausgewahlt werden unter ,Name des
Bildes*.

| Schnittstelle ” Animationen || Ereignisse || Texte |

LT BEHE X

¥ ZeigePopupBild

I
|
Narme des Bildes 102UC Miveau Regelung T1_PopUp [
Koordinate X ZFasitionx
Koordinate ¥ &Fositiony ‘
Anzeigemodus Urnschalten
Animation Aus
Animationsgeschwindigkeit Largsarm |
2.6  Rechte
Bedienung WinCC Recht
Hand / Auto Umschaltung Manual

Ein / Ausschalten
Service (Uberberiicken einer Sicherheit) | Controlparameters
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PDL

3

3.1

3.2

Bedienen und Beobachten WinCC v7.x

Typical

PID5544

49mbar

E ?D rntr,ar'
—

A

Das Typical verhalt sich gleich wie bei WIinCC Comfort / Advanced Kapitel 2.2

beschrieben.

Facepalte

Die Bedienung ist gleich wie bei WinCC Comfort / Advanced in Kapitel 2 beschrieben.

Register Screenshot
Handsteuerung - ' X
PID Test PID Regler
@ = © @
g
O
I
Handsteuerung Stellwert
S0000 bar 100 rprn
24957 bar
5555 har Axkpm Sollwert
H
5555bar
p. Obar [ 0 rpm
PDL
7 x|

Parameter eingeben

PID Test PID Regler

®@ = ©
—
o—

Parameter p I
Soo00 bar 100 rpri
1.00 20,005
24957 bar
BESS har #remop
b 0bar [l 0 rprn
PDL
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Register Screenshot
Interlocks =
PID Test PID Regler
=
® = © o
I
Interlocks
Lock_1 Comment
coooo bar 100 rpm
Lock_2 Commernt
24957 bar =
EEES har M
Lock_3 Comment
H|
ppm obr i firbi Lock_4 Comment
3.3 Rechte
Bedienung WinCC Recht
Hand / Auto Umschaltung Prozessbedienung
Stellwert
Intern / Extern Umschaltung Hoherwertige Prozessbedienung
Sollwert
Ein / Aus Service
PID Anteile Hbéherwertige Prozessbedienung
3.4 Bedienmeldungen
Alle Handbedienungen werden im WinCC geloggt.
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3.5 Verschaltung der Eigenschaften in WinCC

Schnittstelle ,,Variables*

Objekteigenschaften

Eigenschaften I Ereigni8|

PID{1 Attribut [ Statik [ Dynamik | aktual, | Indir, |

- Geometrie STATUS 0,000000e+000 ) PID_Test_PID_Regler UDT_HMI_STATUS 25
- Sanstige Py 0,0000002+000 Q) PID_Test_PID_Regler_UDT_HMI_F¥ Zs O
' ShowTag nein Q @local: @ShowTag Bei Anderur []
~General sp 0,0000008+000 Q) PID_Test_PID_Regler_LUDT_HMI_SF Zs O
Interlack P¥Y_HR 5.,000000 {0 PID_Test_PID_Regler_UDT_HMI_P¥_HR Zs O

- Darstelung PY_LR -5, 000000 0 PID_Test_PID_Redler_UDT_HMI_P%_LR Zs O

Status

Hier wird der UDT_Status eingetragen, welcher die Schnittstelle zur Steuerung ist.

PV

Prozesswert

ShowTag

Hier wird die Variable eingetragen, um den TAG anzuzeigen. Dies ist eine lokale Variable
und muss auf jeder OS vorhanden sein.

SP

Sollwert fiir Regelung

PV_HR

Prozesswert Obergrenze

PV_LR

Prozesswert Untergrenze

Schnittstelle ,,General“

Objekteigenschaften

Eigenschaften | Ereignisl

FIDL Aktribut [ Statik [ Dynamik | aktual. | indr. |
- Geometrie tagname PID_Test_PID_Regler o O
Sonstige Servername FDL PID Control Q O
tag PID Test 2 H
Unit bar Q O
Format 33399 0 O
FarmatP 99.99 Q O
Formaty 999 2 O
Uit rpmm 2 O

tagname
Hier wird der Tagname des Symbols eingetragen. Entspricht dem Instanzdatenbaustein
des Device.
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Servername

Hier wird der Servername eingetragen. PDL "Devcie Name" Control

tag
Hier wird der Tagname eingetragen. Dieser erscheint oberhalb des Typicals.

Unit
Einheit von Ist und Sollwert

Format

Format von Ist und Sollwert

FormatP

Format der Parameter auf dem Facepalte

FormatY
Format des Stellsignals

UnitY
Einheit vom Stellwert

Schnittstelle ,,Interlock*

Objekteigenschaften

Eigenzchaften | E[eignisl

PID 1 Attribut | Statik Diynamik | aktoal, | e, |

- Geometrie Lock_1 Lock_1 Cemnment Q O

i Sonstige Lock_2 Lock_2 Comment Q O

variables Lock_3 Lock_3 Carnment Q O

Lock_4 Lock_4 Comment Q O

Hier werden alle Texte der Interlocks eingetragen.
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Technische Daten
Zul. CPU-Typen: S7-15XX, S7-15XXSP
Bendtigte Library: PDL 4.2
FB Nummer 630
Bendtigte PLC UDT’s UDT_PID
UDT_Al DRV
Bendtige FB’s, FC'’s FB1130
Technologieobjekte PID_Compact (FB1130) V2.3
Bendtigte Standardmerker: -
Bendtige Bildbausteine. TYPICAL_PID
FACEP_PID
max. Anzahl Instanzen: beliebig
Grafiklisten TYPICAL_SYMBOLS
FACEP_SYMBOLS
WinCC v7.x Bilder @PG_PID
@PG_PID_BASE
@PG_PID_VIEW1
@PG_PID_VIEW?2
@PG_PID_VIEW3
WinCC v7.x Scripte VBS PDL_CORE
PDL_PID
WiInCC v7.x Scripte C PDL PID SSMOpenFacePlate
OB OB1
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